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3 D MZ 2 83 3-Phasen-Digital-Schrittmotorantrieb

150-220 VAC, 0,5-8,2 A Spitze, automatische Konfiguration,
gerauscharm

Die Antiresonanzfunktion sorgt fiir ein optimales Drehmoment und beseitigt Instabilitdten im mittleren Drehzahlbereich
Technologie zur automatischen Motorerkennung und Parameterkonfiguration sorgt fiir optimale
Reaktionsverhalten bei verschiedenen Motoren

m  Multi-Stepping ermdglicht es, aus einem Schritteingang mit niedriger Aufldsung einen

Mikroschritt-Ausgang mit hoherer Auflosung zu erzeugen, was zu einer gleichméBigeren

Motorbewegung fiihrt

Mikroschrittauflosungen von Vollschritt bis 51.200.

Sanfter Anlauf ohne ,,Ruck® beim Einschalten

Versorgungsspannung bis zu +220 VAC

Programmierbarer Ausgangsstrom von 0,5 A bis 11,7 A. Die Einstellung ist auch iiber DIP-Schalter moglich.

Impulseingangsfrequenz bis zu 200 kHz

Optisch isolierter 5-V-Eingang

Automatische Ruhestromreduzierung (Reduktionsrate per Software konfigurierbar)

Geeignet fiir Drehstrommotoren

Unterstiitzt die Modi PUL/DIR und CW/CCW

Uberspannungs- und Uberstromschutz

Beschreibung

Der 3DM2283 ist ein voll digitaler Hochspannungs-Schrittmotorantrieb, der mit einem fortschrittlichen DSP-Steuerungsalgorithmus auf Basis der
neuesten Bewegungssteuerungstechnologie entwickelt wurde. Er erreicht ein einzigartiges Mall an Laufruhe, liefert ein optimales Drehmoment
und Dbeseitigt Instabilititen im mittleren Drehzahlbereich. Dank der automatischen Motorerkennung und der automatischen
Parameterkonfiguration lassen sich optimale Betriebsmodi fiir verschiedene Motoren schnell einrichten. Im Vergleich zu herkémmlichen
analogen Antrieben kann der 3DM2283 einen Schrittmotor mit deutlich geringerem Gerduschpegel, geringerer Erwarmung und sanfterer

Bewegung antreiben. Seine einzigartigen Eigenschaften machen den 3DM2283 zur idealen Wahl fiir Anwendungen mit hohen Anforderungen.

Anwendungen

Geeignet fiir eine breite Palette von der NEMA-GroBen 34 bis 51. Er kann in verschiedenen Anwendungen eingesetzt werden, wie
z. B. Laserschneidern, Lasermarkierern, hochpriazisen X-Y-Tischen, Etikettiermaschinen, CNC-Frédsen usw. Seine einzigartigen Eigenschaften
machen den 3DM2283 zur idealen Wahl fiir Anwendungen, die sowohl Laufruhe bei niedrigen Drehzahlen als auch hohe Leistung bei hohen

Drehzahlen erfordern.
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Technische Daten
Elektrische Spezifikationen

Parameter
Eingangsspannung
Impulseingangsfrequenz
Logiksignalstrom
Isolationswiderstand

Betriebsumgebung

Kiihlung

Betriebsumgebung

Lagertemperatur
Gewicht

Mechanische Spezifikationen

Min
150

500

Typisch
220

10

1otorantriCo S ivi

240
200
16

Naturliiftung oder Zwangskiihlung

Umgebung

Lagertemperatur

Umgebungstemperatur

Luftfeuchtigkeit

Betriebstemperatur (Heizung

Min.)

Einheit
VAC
kHz

MQ

Staub, Olnebel und korrosive Gase

vermeiden

-20 °C - 65 °C (-4 °F — 149 °F)
0°C-50°C (32 °F-122°F)
40% 1. F.—90%r. F.

70°C(158°F) Max.

-20 °C - 65 °C (-4 °F — 149 °F)

1,3 kg (2,87 Ibs)

4.,

%

137 [ 5394]

& @
192 7 559]
= & © = M
&
= =
) =
e
&
@ @
=
&
puleh
b
@& @
200[7 B74]

15 [0 ,891]

https:-//www. oyostepper.de/

51(3,189]

Seite3 von

7


https://www.oyostepper.de/

Bedienungsanleitung fiir den digitalen Hochspannungs-
Schrittmot ieb3PDM2283

10toramtriCo S vI=Z65

Schutzanzeigen

Die griine LED leuchtet beim Einschalten auf. Wenn der Laufwerksschutz aktiviert ist, blinkt die rote LED in regelméBigen Abstinden, um die Art
des Fehlers anzuzeigen

Prioritdt Blinkintervall(e) Wellenform der LED Beschreibung
ROTEN

1. 1 J FL Uberstromschutz

- | ,,
2. 2 M TL Uberspannungsschutz, {iber 440 VDC

q-ﬂ.{

Pinbelegung

Der 3DM2283 verfiigt liber einen Klemmleistenanschluss fiir die Strom- und Motoranschliisse sowie eine Schraubklemme fiir die
Steuersignalanschliisse.

Strom- und Motoranschluss

Pin Bezeichn E/A Beschreibung

ung
1 PE - Aus Sicherheitsgriinden wird empfohlen, diesen Anschluss mit Masse zu verbinden.
2 L I Stromversorgungseinginge. Bei Wechselstromversorgung empfehlen wir die Verwendung von
3 N I Trenntransformatoren mit

einer theoretischen Ausgangsspannung von 150-220 VAC.

4 NC - Keine Verbindung
5 U (0] Motorphase U
6 A\ O Motorphase V
7 \W4 O Motorphase W

Pinbelegung (Fortsetzung)

Anschluss fiir Steuersignale

in Bezeichnung Beschreibung

E/A
Impulssignal: Im Einzelimpulsmodus (Impuls/Richtung) stellt dieser Eingang ein Impulssignal dar,
PULL I wobei entweder die steigende oder die fallende Flanke aktiv ist (per Software konfigurierbar, siche
DM-Antriebs-Software-Bedienungsanleitung fiir Details); im Doppelimpulsmodus (per Software
konfigurierbar) stellt dieser Eingang einen Impuls im Uhrzeigersinn (CW) dar, der sowohl bei hohem
als auch bei niedrigem Pegel aktiv ist. 4—5 V bei PUL-HIGH, 0-0,5 V bei PUL-LOW. Fiir eine

zuverldssige Reaktion sollte die Impulsbreite langer als 2,5 ps sein. Bei Verwendung von +12 V oder

PUL- I

+24 V sind Widerstinde zur Strombegrenzung in Reihe zu schalten. Entspricht dem DIR- und ENA-

Richtungssignal: Im Einzelimpulsmodus weist dieses Signal niedrige/hohe Spannungspegel auf, die
DIR+ | die beiden Drehrichtungen des Motors darstellen. Im Doppelimpulsmodus (per Software
konfigurierbar) handelt es sich bei diesem Signal um einen Impuls fiir die Drehung gegen den

TThrzeisersinn (CCW). der sowohl im hohen als auch im niedricen Pecel aktiv ist. Fiir eine
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DIR-

ENA+

ENA-

FAULT+

FAULT-
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sollte das DIR-Signal dem PUL-Signal um mindestens 5 ps vorausgehen. 4-5 V bei DIR-HIGH, 0—
0,5 V bei DIR-LOW. Bitte beachten Sie, dass die Drehrichtung auch von der korrekten Verdrahtung
des Motortreibers abhingt. Durch Vertauschen der beiden Leitungen einer Spule am Treiber wird die
Bewegungsrichtung umgekehrt. Die Polaritéit des Richtungssignals ist per Software konfigurierbar.

Freigabesignal: Dieses Signal dient zum Aktivieren/Deaktivieren des Treibers. StandardméaBig gilt ein
High-Pegel (NPN-Steuersignal) zum Aktivieren des Treibers und ein Low-Pegel zum Deaktivieren
des Treibers. Wird in der Regel nicht angeschlossen (aktiviert). Bitte beachten Sie, dass bei PNP-
und Differenzsignalen das Gegenteil gilt, d. h. ein Low-Pegel zum Aktivieren. Der aktive Pegel des

ENA-Signals ist per Software konfigurierbar.

Fehlersignal: Open-Collector-Ausgangssignal, aktiv, wenn eine der folgenden Schutzfunktionen
ausgeldst wird: Uberspannung, Uberstrom, Unterspannung, Phasenfehler und Ubertemperatur. Dieser
Anschluss kann bei 24 V einen Strom von 20 mA als Senke oder Quelle fiihren. StandardméBig ist der
Widerstand zwischen FAULT+ und FAULT- im Normalbetrieb hochohmig und wird niedrig, wenn
der 3DM2283 in den Fehlerzustand wechselt.

RS232-Kommunikationsanschluss

Der RS232-Kommunikationsanschluss dient zur Konfiguration des Spitzenstroms, der Mikroschritte, des aktiven Pegels, der

Stromschleifenparameter und der Antiresonanzparameter des 3DM2283. Weitere Informationen finden Sie im Bedienungshandbuch der DM-

Treibersoftware.

RS232-Kommunikationsanschluss

Pin

AN L A WD

Bezeichnung E/A

NC
+5V
TxD

Beschreibung

Nicht angeschlossen.

(0] Nicht angeschlossen.
(0] RS232-Senden.
GND Masse.

I RS232-Empfang.

Nicht angeschlossen.

DIP-Schalter-Einstellungen

Dynamischer Strom

Spitzenwert
Standard

1A
45A
59A
13 A
89 A
10,1 A
11,7 A

Effektivwert SW1 SW2 SW3

Standard AUS AUS AUS
22A EIN AUS AUS
32A AUS EIN AUS
42 A EIN EIN AUS
52 A AUS AUS EIN
6,3 A EIN AUS EIN
72 A AUS EIN EIN
83A EIN EIN EIN
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Hinweis: Aufgrund der Motorinduktivitit kann der tatsdchliche Strom in der Spule geringer sein als der eingestellte dynamische Strom, insbesondere bei hohen Drehzahlen.

Leerlaufstrom

SW4 legt fest, ob eine Stromreduzierung erfolgt, wenn kein Impuls an den 3DM2283 angelegt wird.

AUS EIN
Der Motorstrom wird automatisch reduziert, Der Motorstrom entspricht dem dynamischen
SW4 wenn kein Impuls an den 3DM2283 angelegt Strom, wenn kein Impuls an den 3DM2283
wird. angelegt wird.

Mikroschritt-Auflésung

Schritte/Umdrehung SW5 SW6 SW7 SW8
200 EIN EIN EIN EIN
400 AUS EIN EIN EIN
1600 EIN AUS EIN EIN
3200 AUS AUS EIN EIN
6400 EIN EIN AUS EIN
12800 AUS EIN AUS EIN
25.600 EIN AUS AUS EIN
500 AUS AUS AUS EIN
1000 EIN EIN EIN AUS
1200 AUS EIN EIN AUS
2000 EIN AUS EIN AUS
4000 AUS AUS EIN AUS
5000 EIN EIN AUS AUS
6000 AUS EIN AUS AUS
8000 EIN AUS AUS AUS
10000 AUS AUS AUS AUS

Automatische Konfiguration

Durch zweimaliges Umschalten des Schalters SW4 innerhalb von zwei Sekunden wird die automatische Konfiguration der Stromschleife des
3DM2283 aktiviert. Das heifit: AUS-EIN-AUS oder EIN-AUS-EIN. Wihrend der automatischen Konfiguration werden die Motorparameter
ermittelt und die Parameter der Stromschleife des 3DM2283 automatisch berechnet. Die Motorwelle vibriert wahrend des Vorgangs der

automatischen Konfiguration, der etwa 1 bis 3 Sekunden dauert, leicht.
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Typische Anschliisse
NPN-Steuersignal
R=0,wennVCC=5V;R=1kQ
(Leistung > 0,125 W), wenn VCC = 12 V;
R =2 kQ (Leistung > 0,125 W), wenn
Steuerung VCC =24V, 3DM2283-
R muss an den Steuersignalanschluss angeschlossen Antrieb
werden. 700
PUL+
VCC © — ,
R PUL- 35’(
PUL S DIR+ 2700
2
R DIR- h &4 <
DIR _K,, ENA 2700
R ENA- EE’K
AKT“”ERENji,
1 FEHLER
FEHLER >1§3[
FEHEER
L
150 ~ 220 VAC N
Wechselstr |
om-
Eingang PE
b u
GELB
|ss ~--y v
w
8635XX V))é {c\‘
// ROT
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